Ma ' ruza Ne 10

Mavzu: Burish mexanizmi.

Tayanch so‘zlar: «Tayanch», «ustun», «burish momentp»y, «posangp»,
«burish mexanizmi dinamikasp).
Reja:
1. Burish mexanizmining vazifasi va turlari

2. Burish mexanizmining xisobi.

1. Burish mexanizmi.

Burish mexanizmlari kran metall konstruksiyasini va yukni burish uchun
xizmat giladi. Aylanuvchi kranlarni bir-biridan prinsipial farqlanuvchi ikki guruhga
bo‘lish mumkin. Birinchi guruhga shunday aylanuvchi kranlar kiradiki, ularning yuk
ko‘taruvchanligi quloch uzunligiga bog liq bo ‘Imaydi.

Ikkinchi guruhga strelali kranlar kiradi. Ularning yuk ko ‘taruvchanligi quloch
o‘zgarishiga bog'liq bo‘ladi. Burish mexnizmlari kranning qo‘zg almas yoki
aylanuvchi qismiga o ‘rnatilishi mumkin.

10.1 — rasmda kran metall konstruksiyasining buriladigan gismiga joylashgan
burish mexanizmi tasvirlangan. Bu holda kichik burish tezligini olish uchun odatda
chervyakli uzatma 4 ishlatiladi.



10.1-rasm. Burish mexanizmining kinematik sxemasi.

Yugori foydali ish koeffisiyentini olish uchun va shuningdek kranni
to‘xtatganda uzatmalarda hosil bo‘ladigan zarbli zo‘rigishlar ta'sirini yo‘qotish
uchun o0°z-o‘zidan tormozlanadigan chervyakli tormozlanadigan chervyakli uzatma
ishlatiladi. Ushbu mexanizmda saqlovchi mufta 6 ko‘zda tutilgan, uning siljuvchi
elementi shponkada val bo“yicha sirpanadi va prujinada 5 bosimi ta'sirida bo‘ladi.

Chervyak gildiragi val 7 da erkin o‘tiradi. Chervyak valiga tormoz 2
o‘rnatilgan. Chervyak vali elektr dvigatel 1 rotori bilan kompensiyalanuvchi mufta
3 yordamida birikkan. Aylanma harakat chervyak g ildirak validan kran kolonkasiga

8 tishli uzatma yordamida uzatiladi.

Qo‘zg almas kolonnali kranlar posangili va posangisiz bo ‘lishi mumkin.

2. Burish mexanizmining xisobi.
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10.2—rasm. Burish mexanizmlarining sxemalari.
Kolonnasi burilmaydigan kran (5.5-rasm, a) fundament 1, posangi 2, yugorigi
tayanch 3, ferma 4, ilgak osmasi 5, ko ‘tarish mexanizmi 6 kolonna 7 dan iborat.
Ushbu kranda kolonnani egayotgan moment quyidagi tenglamadan
aniglanadi:

M, =(QL+G,, .-G, )g, N-m (10.1)

bu yerda G,— posangi, massasi; G,,- fermaning ko‘tarish mexanizmi bilan

birgalikdagi massasi.
Kranning yuk ko‘tarmayotgan holatida kolonnaga fagat posangidan hosil
bo‘luvchi egilish momenti ta'sir qiladi:

M, =G

am

ol =G, -1,)g, Nem (10.2)

bu yerda posangining ogirligi:

G, -l
G, = —m L ¢ (10.3)

1,

To‘lig muvozanatlangan holatda, muvozanatlovchi moment:



MM}’G :Gn ) g '|2, Nm (104)

Momentlar tenglamasidan gorizontal reaktsiyani aniglaymiz (A nugtaga
nisbatan).

L+G,, ‘|, -Gl
g - Qr O 1O (105)

Tovon 1 dagi vertikal reaktsiya R, vertikal o‘qdagi barcha kuchlarning
muvozanatidan aniqlanadi
R,=(Q+G,,-G,)g, N (10.6)
Kranning pastki tayanchi yumalash podshipniklarida va yuqori tayanch
sirpanuvchi  podshipniklarida o‘rnatilgan  bo‘lsa, ishqalanish  kuchlarining
momentlari yig indisi.
M, =M, +M,+M,+M, (10.7)
bu yerda M; — yugori shipdagi ishgalanish kuchidan moment; M, — yuqorigi halga
tovonidagi ishgalanish kuchidan moment; Ms; — pastki tovondagi ishgalanish
kuchidan moment; M, — roliklarning dumalashidan hosil bo‘luvchi kolonnaga ta’sir
etuvchi ishgalanish momenti.
Ochiq xavoda ishlaydigan strelali buriladigan kranlarni yurgizni davrida

burish uchun kerak bo‘lgan moment:
M;op :Muz +Muul +Mmu N-m (108)

bu yerda Mg, — shamol nagruzkasidan hosil bo‘ladigan moment; Misn —

tayanchlardagi ishgalanish kuchidan moment; M, — inertsiya kuchidan moment.



Yurgizish vaqtida kranni burish uchun, machtalarning og’irlik kuchining
inertsiyasi minora, kolonna, strela, yuk va yuritmaning aylanuvchi gqismlarining
og'irlik kuchlarining inertsiyasini yengish kerak.

Inersiya kuchlarining umumiy momenti:

M, =M _+M +M _ +M N-m (10.9)

UH.YM UH.Kp UH.I0K un.6yp UH.CHp

bu yerda M,,,,- kran inersiyasining momenti:
a) aylanish o‘qiga nisbatan:

dw M n
M =] —=1] =J N-m 10.1
UH.KD 0 dt 030t 09,55.t}0p1 (0 O)

1op

b) elektrmotor o‘qiga keltirilgan:

MuuK 2 = ‘]0 ma? ’ N°m (10.11)
v 30t,, -Ug, 71,

ev

bu yerda M, .- yuk inertsiyasining momenti.

a) aylanish o‘qiga nisbatan:

M, .=m-aR, = Qti~(Lc03go+a), N-m (10.12)
10p

b) elektrmotor o‘qiga keltirilgan:

2
un.iox2 Q : n‘)“ 2L ! N.m (10. 13)
915t;¢>p : U e 77,11

M,..., - strela inertsiya kuchining momenti. Agar kran strelasi gorizontal

holatda bo°‘lsa unda:



2
Gcmp .nde ’ L2

M, = , N-‘m (10.14)
. soemp U )Zm ’ 77,14
Elektr dvigatel valiga keltirilganda:
__ S Mot Nm (10.15)

M
un.cmp 2 2
3Ot}op : U m ’ 77M

Kran mexanizmlarini yurgizish uchun kerak bo‘lgan moment dvigatel valiga

keltirilganda:

M
= M (10.16)
U wm ’ 77,11 U wm ’ 77,11

op

Burish mexanizmlarini to‘xtatish uchun kerak bo‘lgan tormoz momenti:

Mm = MuH.y,w - Mum.()s (1017)

bu yerda M, - to‘xtatishda yengib o‘tiladigan inertsiya kuchlaridan moment

M, .- aylanganda statik yuklanishdan hosil bo‘ladigan ishqalanish kuchining

elektrmotor o‘qiga keltirilgan momenti.

Nazorat savollari

1. Burish mexanizmlari ganday vazifani bajaradi.

2. Kran burish mexanizmi ishlash printsipini tushuntiring.

3. Ish jarayonida kolonnani egayotgan moment ganday aniglanadi.
4. Ishgalanish kuchlarining momentlari yig indisi ganday aniglanadi.

5. Burish mexanizmining dinamik hisobi ganday amalga oshiriladi.



Mashg ulot uchun xulosa

Yuk ko‘tarish mashinalarida ishlatiladigan burish jarayonlari qo‘zg almas va
buruluvchan kolonnaga nisbatan burilish mexanizmlari ishlatilishi hagida ma’lumot

olindi. Bundan tashgari burish mexanizmlarini hisoblash asoslari bilan tanishdik.



