1. [bookmark: _GoBack]Pаyvаndlаsh аppаrаti deb nimaga aytiladi ?cфбфб
A. Yoyni qo‘zg‘аtish, elеktrоd simini uzаtish rеjimni ushlаb turish vа pаyvаndlаsh jаrаyonini to‘xtаtish qurilmаsi	
B. Shlangli payvandlash yarim avtomati.
С. Pаyvаnd birikmаni bаjаrishdа оpеrаtsiya vа usullаrni mеxаnizаtsiyalаshtirish vа аvtоmаtlаshtirish uchun kеrаk bo‘lаdigаn elеktr аsbоblаr hamda mеxаnizmlаr jаmlаnmаsi.
D. Pаyvаnd birikmаni bаjаrish jаrаyonidа pаyvаndlаsh qirrаlаri yo‘nаlishi bo‘yichа, bеvоsitа buyum yuzаsi bo‘yichа yoki rеls yo‘li bo‘yichа hаrаkаtlаnuvchi qurilma.
2. Pаyvаndlаsh kаllаgi deb nimaga aytiladi?
A. Yoyni qo‘zg‘аtish, elеktrоd simini uzаtish rеjimni ushlаb turish vа pаyvаndlаsh jаrаyonini to‘xtаtish qurilmаsi
B. Pаyvаnd birikmаni bаjаrish jаrаyonidа pаyvаndlаsh qirrаlаri yo‘nаlishi bo‘yichа, bеvоsitа buyum yuzаsi bo‘yichа yoki rеls yo‘li bo‘yichа hаrаkаtlаnuvchi pаyvаndlаsh аppаrаti.
C. Pаyvаnd birikmаni bаjаrishdа оpеrаtsiya vа usullаrni mеxаnizаtsiyalаshtirish vа аvtоmаtlаshtirish uchun kеrаk bo‘lаdigаn elеktr аsbоblаr hamda mеxаnizmlаr jаmlаnmаsi.
D. Shlangli payvandlash yarim avtomati.
3. Pаyvаndlаsh trаktоri deb nimaga aytiladi?
A. Pаyvаnd birikmаni bаjаrishdа оpеrаtsiya vа usullаrni mеxаnizаtsiyalаshtirish vа аvtоmаtlаshtirish uchun kеrаk bo‘lаdigаn elеktr аsbоblаr hamda mеxаnizmlаr jаmlаnmаsi. 
B. Pаyvаnd birikmаni bаjаrish jаrаyonidа pаyvаndlаsh qirrаlаri yo‘nаlishi bo‘yichа, bеvоsitа buyum yuzаsi bo‘yichа yoki rеls yo‘li bo‘yichа hаrаkаtlаnuvchi pаyvаndlаsh аppаrаti.
C. Yoyni qo‘zg‘аtish, elеktrоd simini uzаtish rеjimni ushlаb turish vа pаyvаndlаsh jаrаyonini to‘xtаtish qurilmаsi
D. Shlangli payvandlash yarim avtomati.
4. Avtomatik nazorat qilish tizimi (ANT) nima?
A. Xar xil fizik kattaliklarni avtomatik nazorat qilish uchun qo’llaniladi. Undan tashkari boshqariladigan ob’ektdan kerakli ma’lumotlarni olishda xam ishlatiladi.
B. Ob’ektni avtomatik boshqarishni ta’minlaydi.
C. Bunda kirish signali belgilangan aniqlikda chiqish signaliga qayta ishlab chiqariladi.
D. Ob’ektni tavsiflovchi rostlanuvchi fizik kattalikni oldindan belgilangan kiymat chegarasida o’zgarishini avtomatik tarzda ushlab turadi.
5. Avtomatik rostlash tizimi (ART) nima?
A. Ob’ektni avtomatik boshqarishni ta’minlaydi. 
B. Ob’ektni tavsiflovchi rostlanuvchi fizik kattalikni oldindan belgilangan kiymat chegarasida o’zgarishini avtomatik tarzda ushlab turadi.

C. Xar xil fizik kattaliklarni avtomatik nazorat qilish uchun qo’llaniladi. Undan tashkari boshqariladigan ob’ektdan kerakli ma’lumotlarni olishda xam ishlatiladi.
D. Bunda kirish signali belgilangan aniqlikda chiqish signaliga qayta ishlab chiqariladi.
6. Avtomatik kuzatish tizimi (AKT) nima?
A. Xar xil fizik kattaliklarni avtomatik nazorat qilish uchun qo’llaniladi. Undan tashkari boshqariladigan ob’ektdan kerakli ma’lumotlarni olishda xam ishlatiladi.
C. Bunda kirish signali belgilangan aniqlikda chiqish signaliga qayta ishlab chiqariladi.
B. Ob’ektni tavsiflovchi rostlanuvchi fizik kattalikni oldindan belgilangan kiymat chegarasida o’zgarishini avtomatik tarzda ushlab turadi.
D. Ob’ektni avtomatik boshqarishni ta’minlaydi.
7. Avtomatik boshqarish tizimi (ABT) nima?
A. Ob’ektni avtomatik boshqarishni ta’minlaydi.
B. Ob’ektni tavsiflovchi rostlanuvchi fizik kattalikni oldindan belgilangan kiymat chegarasida o’zgarishini avtomatik tarzda ushlab turadi.
C. Xar xil fizik kattaliklarni avtomatik nazorat qilish uchun qo’llaniladi. Undan tashkari boshqariladigan ob’ektdan kerakli ma’lumotlarni olishda xam ishlatiladi.
D. Bunda kirish signali belgilangan aniqlikda chiqish signaliga qayta ishlab chiqariladi.
8. Protsessor nima ish bajaradi?
A. Xotiradagi dastur asosida MDT tarkibiy kisimlarini ishlashini boshqaradi hamda axboratni qayta ishlaydi. 
B. Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta ishlaydi.
C. Ijrо qurilmаsining tаshkiliy qismi bo`lib, mаnipulyatоr yoki rоbоtning umumаn hаrаkаtlаnishini аmаlgа оshirаdi.
D. To’g’ridan to’g’ri boshqarish qurilmasi ta’sirida ishlab, arifmetik va mantiqiy amallarini bajaradi.
9. Boshqarish qurilmasi nima ish bajaradi?
A. Xotiradagi dastur asosida MDT tarkibiy kisimlarini ishlashini boshqaradi hamda axboratni qayta ishlaydi.
B. Ijrо qurilmаsining tаshkiliy qismi bo`lib, mаnipulyatоr yoki rоbоtning umumаn hаrаkаtlаnishini аmаlgа оshirаdi.
C. To’g’ridan to’g’ri boshqarish qurilmasi ta’sirida ishlab, arifmetik va mantiqiy amallarini bajaradi.
D. Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta ishlaydi.


10. Hаrаkаtlаnish qurilmаsi nima ish bajaradi?
A. To’g’ridan to’g’ri boshqarish qurilmasi ta’sirida ishlab, arifmetik va mantiqiy amallarini bajaradi. 
B. Ijrо qurilmаsining tаshkiliy qismi bo`lib, mаnipulyatоr yoki rоbоtning umumаn hаrаkаtlаnishini аmаlgа оshirаdi.
C.Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta ishlaydi.
D.Xotiradagi dastur asosida MDT tarkibiy kisimlarini ishlashini boshqaradi hamda axboratni qayta ishlaydi.
11. Arifmetik-mantiqiy qurilma nima ish bajaradi?
A. Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta ishlaydi. 
C.To’g’ridan to’g’ri boshqarish qurilmasi ta’sirida ishlab, arifmetik va mantiqiy amallarini bajaradi.
B. Xotiradagi dastur asosida MDT tarkibiy kisimlarini ishlashini boshqaradi hamda axboratni qayta ishlaydi.
D. Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta ishlaydi.
12. Kiritish qurilmasi
A. Dasturlar va kiritilayotgan ma’lumotlarni, signallarni kiritish uchun xizmat qiladi.
B. Xotiradagi dastur asosida MDT tarkibiy kisimlarini ishlashini boshqaradi hamda axboratni qayta kiritadi.
C. Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta kiritadi.
D. Komandalarni va xisoblash natijalarini ichki tizim ikkili kodlardan tashki kodlash tizimlarining analogli signallariga yoki unli tizim kodlariga o’zgartirish va axboratni berish uchun xizmat qiladi.
13. Chiqarish qurilmasi
A. Dasturlar va kiritilayotgan ma’lumotlarni, signallarni chiqarish uchun xizmat qiladi.
B. Komandalarni va xisoblash natijalarini ichki tizim ikkili kodlardan tashki kodlash tizimlarining analogli signallariga yoki unli tizim kodlariga o’zgartirish va axboratni berish uchun xizmat qiladi.
C. Tizimning asosiy qismi bo’lib, u EXM tarkibiy qisimlarini ishini boshqaradi va ma’lumotlarni qayta chiqaradi.
D. Ijrо qurilmаsining tаshkiliy qismi bo`lib, mаnipulyatоr yoki rоbоtning umumаn hаrаkаtlаnishini аmаlgа оshirаdi.



14. Dastur yordamida boshqaruvchi avtomatlashtirilgan qurilma va texnologik jarayonni avtomatlashtirish vositalari bilan jihozlangan, birgina texnologik jihozdan tuzilgan moslashuvchan ishlab chiqarish tizimi nima?
A. Moslashuvchan ishlab chiqarish majmui (PMICHM)
B. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan liniya (MAL)
C. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan uchastka (MAU)
D. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan zavod (MAZ)
15. Avtomatlashtirilgan boshqarish tizimi vositasida birlashtirilgan bir necha moslashuvchan ishlab chiqarish mudullardan tashkil topgan ishlab chiqarish tizimi nima?
A. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan sex (MATS)
B. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan liniya (MAL)
C. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan uchastka (MAU)
D. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan zavod (MAZ)
16. Avtomatlashtirilgan boshqarish tizimi vositasida birlashtirilgan bir necha Moslashuvchan ishlab chiqarish majmuidan tuzilgan ishlab chiqarish tizimi nima?
A. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan liniya (MAL)
B. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan zavod (MAZ)
C. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan uchastka (MAU)
D. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan sex (MATS)
17. Belgilangan nomenklaturadagi buyumlarni tayyorlash uchun mo’ljallangan moslashuvchan avtomatlashtirilgan liniyalar va moslashuvchan avtomatlashtirilgan uchastkalar majmui nima?
A. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan sex (MATS)
B. Moslashuvchan ishlab chiqarish majmui (PMICHM)
C. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan zavod (MAZ)
D. Moslashuvchan ishlab chiqarish majmui (PMICHM)
18. Asosiy ishlab chiqarish rejasiga muvofiq tayyor buyumlar ishlab chiqarishga mo’ljallangan moslashuvchan avtomatlashtirilgan sexlar majmui nima?
A. Moslashuvchan ishlab chiqarish majmui (PMICHM)
B. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan zavod (MAZ)
C. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan sex (MATS)
D. Moslashuvchan avtomatlashtirilgan uchastka (MAU)
19. Avtomatik tizimida boshqarish signallarini mexanik (aylanma va ilgarilanma) xarakatga o’zgartirib beradigan qurilma bo’lib, boshqarish vositalarning oxirgi zvenosi nima?
A. Ijrochi element
B. Pnevmatik qurilma
C. Gidravlik qurilma
D. Boshqarish qurilmasi
20. Pnevmatik qurilma nima?
A. Suyuqlik bosimi energiyasida ishlaydigan qurilma 
B. Siqilgan xavo bosimi energiyasida ishlaydigan qurilma
C. Karbonat Angidrid gazi bosimida ishlaydigan qurilma
D. Elektr energiyasida ishlaydigan qurilma
21. Gidravlik qurilma nima?
A. Elektr energiyasida ishlaydigan qurilma
B. Karbonat Angidrid gazi bosimida ishlaydigan qurilma
C. Suyuqlik bosimi energiyasida ishlaydigan qurilma
D.Siqilgan xavo bosimi energiyasida ishlaydigan qurilma
22. Fizik kattalikni texnik vositalardan foydalanib aniqlash nima?
A. O’lchash
B. Tekshirish
C. Nazorat qilish
D. Aktiv nazorat qilish
23. Buyumning tekshiriladigan ulchamiga karab yarokliligini aniqlash nima?
A. O’lchash 
B. Tekshirish (nazorat qilish)
C. Aktiv nazorat qilish
D. Passiv nazorat qilish
24. Aktiv nazorat qilish deb nimaga aytiladi?
A. Bunday nazorat qilishda detal o’lchamlarini tekshirish ishlov berish jarayonida amalga oshiriladi va uning natijalari bo’yicha detalning ishlov berishiga tuzatishlar kiritiladi hamda texnologik jarayon davom etishida kushimcha sozlanadi.
B. Bunday nazorat qilishda buyumlar tekshirish natijalari bo’yicha «yaroqli» va «yaroqsiz» ga ajratiladi.
C. Bunday nazorat qilishda buyumni texnik vositalardan foydalanib aniqlanadi.
D. Bunday nazorat qilishda buyumni texnik vositalarsiz foydalanib aniqlanadi.
25. Passiv nazorat qilish deb nimaga aytiladi?
A. Bunday nazorat qilishda detal o’lchamlarini tekshirish ishlov berish jarayonida amalga oshiriladi va uning natijalari bo’yicha detalning ishlov berishiga tuzatishlar kiritiladi hamda texnologik jarayon davom etishida kushimcha sozlanadi. 
B. Bunday nazorat qilishda buyumlar tekshirish natijalari bo’yicha «yaroqli» va «yaroqsiz» ga ajratiladi.
C. Bunday nazorat qilishda buyumni texnik vositalarsiz foydalanib aniqlanadi.
D. Bunday nazorat qilishda buyumni texnik vositalardan foydalanib aniqlanadi.
26. Jarayonni ma’lum ketma - ketlikda va berilgan tartib bo’yicha odam ishtirokisiz amalga oshiradigan chora tadbirlar majmui nima deb ataladi?
A. Mexanik boshqarish
B. Pnevmatik boshqarish 
C. Avtomatik boshqarish
D. Gidravlik boshqarish 
27. Kirish parametrlari ta’sirida sensorning sezgir elementini fizik hususiyati o’zgaradi. Lekin bu o’zgarish haqida tashqariga chiqish signali yubora olmaydi. Undan chiqish signalini olish uchun tashqi energiya manbaiga ulash talab etiladi. Gap qaysi sensor haqida ketmoqda?
A. Parametrik sensor
B. Arifmetik sensor
C. Radar sensori
D. Xoll sensori
28. Sensor generator nima?
A. Bu kirish parametrlari ta’sirida sensorning sezgir elementini fizik hususiyati o’zgartiradi va o’zgarish haqida tashqariga chiqish signali yuboradi.
B. Bu sezgir elementiga muhit parametrlari ta’sir etganda o’zi chiqish signali shakllantiruvchi sensordir.  
C. Bu kirish parametrlari ta’sirida sensorning sezgir elementini fizik hususiyati o’zgartiradi. Lekin bu o’zgarish haqida tashqariga chiqish signali yubora olmaydi.
D. Magnit maydonini aniqlash uchun, ob`ektning siljishi va holatini aniqlash uchun sensor.
29. Sensorning o’zgartirish funksiyasi nima?
A. Kirish parametrlari qiymatini chiqish signallari qiymatiga mutanosibligidir.
B. Kirish parametrining qiymati bir birlikka o’zgarganda chiqish signali qanchaga o’zgarishini ko’rsatuvchi qiymat.
C. Sensor necha foiz aniqlikda ishlay olishini ko’rsatuvchi kattalik.
D. Sensorning o’lchash chegarasi (Diapazon).
30. Sensorning sezgirligi nima?
A. Sensorning o’lchash chegarasi (Diapazon). 
B. Kirish parametrining qiymati bir birlikka o’zgarganda chiqish signali qanchaga o’zgarishini ko’rsatuvchi qiymat.
C. Sensor necha foiz aniqlikda ishlay olishini ko’rsatuvchi kattalik.
D. Kirish parametrlari qiymatini chiqish signallari qiymatiga mutanosibligidir.
31. Sensorning o’lchash imkoniyati nima?
A. Sensor necha foiz aniqlikda ishlay olishini ko’rsatuvchi kattalik.
B. Kirish parametrlari qiymatini chiqish signallari qiymatiga mutanosibligidir.
C. Sensorning o’lchash chegarasi (Diapazon).
D. Kirish parametrining qiymati bir birlikka o’zgarganda chiqish signali qanchaga o’zgarishini ko’rsatuvchi qiymat.
32. Sensorning aniqliligi nima?
A. Sensor necha foiz aniqlikda ishlay olishini ko’rsatuvchi kattalik.
B. Sensorning diapazon chegarasi.
C. Kirish parametrining qiymati bir birlikka o’zgarganda chiqish signali qanchaga o’zgarishini ko’rsatuvchi qiymat.
D. Kirish parametrlari qiymatini chiqish signallari qiymatiga mutanosibligidir.
33. Raqamli signal bu?
A. Vaqt birligi ichidauzatilayotgan tok yoki kuchlanishni normadan chetga chiqishidir.
 B. Vaqt bo’yicha diskret va sathi bo’yicha kvantlangan signal.Kvantlar qiymati  0  va  1  dan iborat bo’ladi.
C. Diskret vaqtlarda ketma - ket uzatilgan signallardir.
D. Ob’ektni aniqlash, kuzatish va tasvirni qayta ishlash imkoniyatini beruvchi signal.
34. Diskret signal bu?
A. Diskret vaqtlarda ketma - ket uzatilgan signallardir.
B. Vaqt bo’yicha diskret va sathi bo’yicha kvantlangan signal.Kvantlar qiymati  0  va  1  dan iborat bo’ladi.
C. Vaqt birligi ichidauzatilayotgan tok yoki kuchlanishni normadan chetga chiqishidir. Impuls signal yuqori ishonchlilikka ega.
D. Ob’ektni aniqlash, kuzatish va tasvirni qayta ishlash imkoniyatini beruvchi signal.
35. Impulsli signal bu?
A. Diskret vaqtlarda ketma - ket uzatilgan signallardir. 
B. Vaqt birligi ichidauzatilayotgan tok yoki kuchlanishni normadan chetga chiqishidir.
C. Vaqt bo’yicha diskret va sathi bo’yicha kvantlangan signal.Kvantlar qiymati  0  va  1  dan iborat bo’ladi.
D. Ob’ektni aniqlash, kuzatish va tasvirni qayta ishlash imkoniyatini beruvchi signal.
36. Pezoelektriklar nima?
A. Kristallar 
B. Ular siqilganda o’zidan elektr zaryadi chiqaradi 
C. Barcha javoblar to’g’ri
D. Elektr kuchlanishi ta’sir ettirilganda o’z formasini o’zgartiradi, ya’ni siqiladi/cho’ziladi, egiladi, bukiladi.
37. Magnit maydonini aniqlash uchun, ob`ektning siljishi va holatini aniqlash uchun sensor nima deb ataladi?
A. Xoll sensori
B. Radar sensori
C. Parametrik sensor
D. Arifmetik sensor
38. Ob’ektni aniqlash, kuzatish va tasvirni qayta ishlash imkoniyatini beruvchi qurilma qaysi?
A. Transmitter 
B. Radar sensori
C. Resiver
D. Antenna
39.  Elektromagnit to’lqinlarni ishlab chiqaruvchi  qurilma qaysi?
A. Transmitter
B. Resiver
C. Antenna
D. Radar sensori
40. Ob’ektga urilib qaytgan elektromagnit to’lqinlarni antenna orqali tutib oluvchi qurilma qaysi?
A. Antenna 
B. Resiver
C. Radar sensori
D. Transmitter
41. Elektromagnit to’lqinlarni tarqatuvchi va tutib oluvchi qurilma qaysi?
A. Radar sensori 
C. Antenna
B. Transmitter
D. Resiver

