MANIPULYATOR va SANOAT ROBOTLARI

> Reja:
» Manipulyatorlarning turlari.
» Manipulyatorni strukturaviy sintezi.

»Ishlab chigarish robotlari va ularning
davril.



Manipulyator deb, Inson go‘lining
funksiyasini bajarish uchun mo‘ljallangan
texnik gurilmaga aytiladi.
Manipulyatorning asosly mexanizmi bir
gancha erkinlik darajasiga ega bo’lgan
ochig kinematik zanjirli, pushangli fazoviy
mexanizmdir. Manipulyatorlar yordamida
Inson uchun havfli yoki zararli sharoit
bilan bog‘lig bo‘lgan ishlar, shuningdek
ko‘p mehnat talab giladigan va bir zayldagi
Ishlar bajariladi.



Agarda to’ligroqg qilib aytadigan
bo’lsak u holda guydagicha
tariflashimiz mumkin.
Manipulyatorlar - ko‘p zvenolardan
Iborat mexanizm bo‘lib, odam qgo‘li
harakatlarini Imitatsiya  qgilishga
mo‘ljallangan qurilmadir, u masofadan
operator yoki programmali boshgarish
sistemasi tomonidan boshgariladi.
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* «Robot» so‘zi birinchi marotaba 1920-yilda
chex yozuvchisi Karel Chapekning «RUR»
(Rossum Universal Robotlarl) pyesasida
Ishlatilgan.  Robot  tushunchasi  keng
doiradagi turli sistemalar va qurilmalar bilan
bog’lig. Robotning turli xil avtomatik
sistemalar va qurilmalardan asosiy farqi,
unda odam harakatlariga o‘xshash harakatlar
gila oladigan organning, ya‘ni mexanik
go‘llar (manipulyatorlar) ning borligi va u
yordamida robot tashgi muhitga ta‘sir gilish
Imkoniyati borligidir.



e Robot odam ofrniga turli il
manipulyatsiyalarni  qgila  oladigan
mashina - avtomatdir.

* Robotlar manipulyatorlar deb
ataladigan mashinalar sinfiga kiradi.
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Manipulyatorlar va sanoat

robotlarining Ishlash
gobiliyati ko‘pgina texnik
ko‘rsatkichlari bilan
belgilanadi. Ularga avvalo
manipulyator Ish
doirasining o‘lchamlari va
shakli, uning
harakatchanligi, Xizmat
ko‘rsatish ~ burchagi va
koeffitsienti, asosly

mexanizmning erkinlik
darajalari soni kiradi.




Manipulyatorning ochig
Kinematik zanjiri
changalga gandaydir
xajmda turli xolatlarni
egallashga imkon beradi.
Manipulyatorning Ish
xajmi deb, changalining
egallashi mumKin
bo‘lgan hamma
xolatlarini o’rab turuvchi
sirt bilan chegaralangan
hajmga aytiladi.



Robotlarni avtomobilning turli gismlarini bo’yash
uchun ishlatilishi hozirgi vagtda keng go’llashda
amalga oshirilmogda. Bu sohada ishlatiladigan
robotlarga quyidagi talablar go’yiladi:

“ Manipulyator 6-7 ta harakat darajasiga ega
bo’lishi kerak;

“* Gidro va pnevma yuritma go’llash havfsizlik
bo’yicha magsadga muvofiq bo’ladi;

“* Robotning to’xtash aniqgligi 0,3 mm bo’lishi
lozim;

“* Robotning gabarit o’lchamlari kichik bo’lishi
kerak;

“* Avtonom ragamli programmali boshgarish
Imkoniyatl mavjudligi amalga oshirish lozim.
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Robot texnikasi tarkibiga kiruvchi
asosly elementlar. Sanoat roboti
IkKita asosly gismdan iborat:

1. ljro qgismi, u manipulyator va
robotning harakatlanish qurilmasida
tashkil topadi;

2. Boshqgarish qurilmasi, u boshgarish
pultidan,  xotira  qurilmasidan,
hisoblash gurilmasidan va
yuritmalarni boshgarish
gurilmasidan tashkil topadi.



Zagatovkalarga mexanik ishlov
berishga mo‘ljallangan
manipulyatorlar xaqgida tushuncha.
Manmipiyatsiyalash operatsiyalariga
bunkerga ortish, magazinlarga
joylash, tashishni mo‘ljallash, burish,
to‘ntarish, oqimni ajratish, ogimni
birlashtirish, gamrash, qisish, kerish,
surish va boshgalar kiradi.



 Telerobotlar odamlarning ish o’ri
egallashi jarayoni biz o’ylaganim
ko’ra tezroq kechmoqda. Misol L

nlarini
1zdan
chun

allagachon shifokorlar masofadan turib,
robot vositasida jarroxlik amaliyotini

0’tkazmoqdalar. Bundan tashqari
telerobotlarga yaqqol misoldir.
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« Xulosa qilib aytadigan bo’lsak
robotlarni  hozirgi kunda turl
Ishlarni gilishga o’rgatishadl,
masalan uy yumushlarini ammo ular
haligacha biror ishda boshlang’ich
ko’nikmalardan nariga o’ta olgani
yo’q. bu muammoni esa robotni
INson tomonidan boshgarish
mumkin. Bundan tashqgari internet
tarmog’idagi uzilishlardir.



