
Тест саволлари.

1. Роботлар кайси машиналар турига киради?
А) Энергетик
В) Ишчи технологик
С) Ахборот

* D) Кибернетик

2. Манипуляторлар купинча кайси кинематик занжирлардан ташкил топади?
* А) Оддий очик

В) Оддий ёпик
С) Мураккаб очик
D) Мураккаб ёпик

3. Саноат роботлари, манипуляторларнинг асосий характеристикаларига
кайси параметрлар киради?

А) Сервис коэффициенти
В) Сервис бурчаги
С) Харакатчанлиги
*D) Юкоридаги барча параметрлар

4. Схемада курсатилган манипуляторларни кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

А) 5
* В) 7

С) 8
D) 3

5. Схемада курсатилган саноат роботини кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

* А) 2
В) 3
С) 4
D) 5

6. Схемада курсатилган саноат роботини кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

А) 4
* В) 5

С) 2
D) 3



7. Схемада курсатилган саноат роботини кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

А) 5
В) 8

* С) 9
D) 2

8. Куйидаги манипуляторнинг структуравий формуласини ёзинг.
А) 5
В) 3
С) 4

* D) 8

9. Куйидаги саноат роботини кузгалувчанлик даражасини аникланг.
А) 4
В) 2
С) 3

* D) 6

10.Ташиладиган юкни катталигига караб ута енгил роботлар кандай юкни
силжитади?

А) 3 кг
В) 9 кг
С) 25

* D) 1 кг гача

11.Огир юкни ташувчи роботлар кандай массали юкни ташийди?
* А) 0,2-1,0 m

В) 0,1 m
С) 300-500 кг
D) 50 кг

12.Енгил юкни ташувчи роботлар канча юкни кутаради?
А) 50 кг

* В) 1-10 кг
С) 100 кг
D) 200 кг

13.Холатни эгаллаш буйича роботлар аниклиги канча?
А) 5 мм
В)  3 мм

* С)  0,02 - 4 мм
D) 3-5 мм



14.Фазода харакат килувчи манипулятор кузгалувчанлиги даражаси кайси
формуладан аникланади?

А) w=P5
В) w=6n-5P5

* C) w=6n-5P5 – 4P4 – 3P3 – P2-P1
D) w=3P3-2Р2-Р1

15.Текисликда харакатланувчи саноат роботи кузгалувчанлик даражаси
кайси формула оркали аникланади?

А) w=P5
В) w=6n-5P5
C) w=6n-5P5 – 4P4 – 3P3 – P2-P1

* D) w=3P3-2Р2-Р1

16.Уртача юкни ташувчи роботлар канча юкни кутаради?
А) 5 кг

* В) 10-200 кг
С) 300 кг
D) 0,5 m

17. Манипуляторни хизмат курсатиш коэффициенти кайси ифода  оркали
ифодаланади?

А) 

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18. Манипуляторни уртача сервис коэффициенти кайси ифода оркали
аникланади?
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19.Саноат роботи хизмат курсатиш бурчаги кайси чегарада узгаради?
А) (2-4) 

* В) 1-4 
С) 0-4 
D) 0-2 

20. Манипуляторларни сервис коэффициенти кайси чегарада узгаради?
А) 0 k5
В) 1 k3

* С) 0 k1
D) 0 k10

21.Манипулятор харакатчанлигини кандай аникланади?
А) Тезлиги буйича
В) Тезланиши буйича
С) Синиши буйича
*D) Кискични кузгалмас килиб кузгалувчанлик даражаси буйича

22.Куйидаги манипуляторни харакатчанлигини аникланг.
А) 5
В) 4

* С) 3
D) 7

23. Куйидаги саноат роботини харакатчанлигини аникланг.
А) 5
В) 3
С) 2

* D) 0

24. Куйидаги берилган манипулятор харакатчанлиги нечага тенг?
* А) 1

В) 2
С) 3
D) 4

25. Чизмада манипулятор харакатчанлиги нечага тенг?
А) 1

* В) 0
С) 2
D) 5



26.Чизмадаги манипулятор структуравий формуласи кандай ёзилади?
А) ZУХw 
В) ZУХw 
С) ZУХw 

* D) У ZУXw


27.Чизмадаги манипулятор структуравий формуласи кандай ёзилади?
*А) УХУХw




В) ZУХw 


С) ZХУw 
D) ZУXw 

28.Куйидаги манипуляторни структуравий формуласи кандай ёзилади?
А) ZУХw 

* В) УХУУw



С) ZУХУZУw 



D) УZУXw



29.Чизмадаги саноат роботи структуравий формуласини топинг.
А) УХХУw 

В) ZУХХУw 
С) ZУХУХУw




D) ХУХХУw




30. Манипуляторларни кинематик тахлилини кандай усуллари мавжуд?
А) Векторлар усули
В) Аналитик усул
С) График усул

* D) Тугри ва тескари усуллар

31.Кинематик тахлилни кайси усулда бажариш зарур?
А) Тугри бурчакли координаталар усулида

* В) Цилиндрик координаталар усулида
С) Сферик координаталар усулида
D) Ангуляр координаталар усулида

\



32.Кинематик тахлилини кайси усулда бажариш керак?
А) Тугри бурчакли координаталар усулида
В) Цилиндрик координаталар усулида

* С) Сферик координаталар усулида
D) Ангуляр координаталар усулида

33.Чизмадаги манипулятор кинематик тахлилини кайси усулда бажариш
уринли булади?

А) Тугри бурчакли координаталар усулида
В) Цилиндрик координаталар усулида
С) Сферик координаталар усулида

* D) Ангуляр координаталар усулида

34. Манипулятор кайси физиологик органини вазифасини бажаради?
А) Танани

* В) Кулни
С) Бошни
D) Кузни

35.Ишлаб чикаришда кулланиладиган манипуляторлар кандай намланади?
А) Робот

* В) Саноат роботи
С) Ишчи механизм
D) Ишни машина

36. Ёпик кинематик занжирли манипуляторларда кайси характеристика
асосий хисобланди?

А) Сервис бурчаги
В) Кузгалувчанлиги

* С) Харакатчанлиги
D) Сервис коэффициенти

37.Чизмадаги манипуляторни кузгалувчанлик даражаси нечага тенг?
А) 5
В) 4

* С) 7
D) 8



38.Чизмадаги манипуляторларни харакатчанлиги нечага тенг?
А) 3
В) 5
С) 4
* D) 2

39.Схемада курсатилган саноат роботини кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

* А) 2
В) 3
С) 4
D) 5

40. Куйидаги саноат роботини кузгалувчанлик даражасини аникланг.
А) 4
В) 2
С) 3
* D) 6

41.Фазода харакат килувчи манипулятор кузгалувчанлиги даражаси кайси
формуладан аникланади?
А) w=P5
В) w=6n-5P5

* C) w=6n-5P5 – 4P4 – 3P3 – P2-P1
D) w=3P3-2Р2-Р1

42.Саноат роботи хизмат курсатиш бурчаги кайси чегарада узгаради?
А) (2-4) 

* В) 1-4 
С) 0-4 
D) 0-2 

43.Чизмадаги механизм учун структуравий формулани курсатинг.
* А) ZУХУZУХw




В) УХУУXw



С) УХZУw




D) ZУXZZУXw






44.Чизмадаги манипулятор сервис бурчаги нечага тенг?
А) 3 

* В) 4 
С) 1,5 
D) 2 

45.Чизмадаги саноат роботи ишчи зонаси нимадан иборат?
А) Шар
В) Ярим шар

* С) Цилиндр
D) Ярим цилиндр

46.Чизмадаги саноат роботи ишчи зонаси нимадан иборат?
* А) Шар
В) Ярим шар
С) Цилиндр
D) Ярим цилиндр

47. Куйидаги берилган манипулятор харакатчанлиги нечага тенг?
* А) 1

В) 2
С) 3
D) 4

48.Чизмадаги манипулятор структуравий формуласи кандай ёзилади?
*А) УХУХw




В) ZУХw 


С) ZХУw 
D) ZУXw 

49.Ёпик кинематик занжирли манипуляторларда кайси характеристика
асосий хисобланди?
А) Сервис бурчаги
В) Кузгалувчанлиги

* С) Харакатчанлиги
D) Сервис коэффициенти

50.Манипуляторларни кинематик тахлилини кандай усуллари мавжуд?
А) Векторлар усули
В) Аналитик усул
С) График усул

* D) Тугри ва тескари усуллар



51. Роботлар кайси машиналар турига киради?
А) Энергетик
В) Ишчи технологик
С) Ахборот

* D) Кибернетик
52.Схемада курсатилган манипуляторларни кузгалувчанлик даражасини

аникланг.
А) 5

* В) 7
С) 8
D) 3

53.Ташиладиган юкни катталигига караб ута енгил роботлар кандай юкни
силжитади?
А) 3 кг
В) 9 кг
С) 25

* D) 1 кг гача
54.Текисликда харакатланувчи саноат роботи кузгалувчанлик даражаси

кайси формула оркали аникланади?
А) w=P5
В) w=6n-5P5
C) w=6n-5P5 – 4P4 – 3P3 – P2-P1

* D) w=3P3-2Р2-Р1
55. Куйидаги саноат роботи сервис бурчаги нечага тенг?

А) 4
В) 3
С) 

* D) 2

56. Кинематик тахлилни тескари масаласида нима аникланади?
* А) Кискич координатали асосида колган бугинлар харакати

аникланади
В) Кискич харакати топилади
С) Кискич тезлиги аникланади
D) Бугинларни тезликлари топилади

57.Кинематк тугри масаласида нима аникланади?
А) Кискич координатали асосида колган бугинлар харакати

аникланади
* В) Кискич харакати топилади

С) Кискич тезлиги аникланади
D) Бугинларни тезликлари топилади



58.Чизмадаги саноат роботи учун сервис бурчаги нечага тенг?
А) 
В) 2

* С) /*
D) 2/3

59.Манипулятор асосий кисми кандай намланади?
А) Шатун

* В) Кискич (бармок)
С) Билак
D) Елка

60.Чизмадаги кинематик жуфт нечанчи синфга тегишли?

* А) Р4
В) Р1
С) Р2
D) Р3

61.Чизмадаги кинематик жуфт нечанчи синфга тегишли?
А) Р1
В) Р2

* С) Р3
D) Р4

62. Чизмадаги кинематик жуфт нечанчи синфга тегишли?
А) Р5
В) Р4
С) Р3

* D) Р2
63. Чизмадаги кинематик жуфт нечанчи синфга тегишли?

А) Р5
В) Р4
С) Р3
*D) Р1

64. Манипуляторларнинг юриткичлари кайси турлардан иборат?
А) Электрик
В) Пневматик
С) Гидравлик
*D)Барчаси тугри

65. Кинематик занжирни структуравий формуласи кандай булади?

А) ZУХ



В) УZУХ




С) УZУХ 
* D) XZZУX






66. Кинематик занжирни структуравий формуласи кайси ифода
билан белгиланади?

* А) ZУХУХ




В) ZУХ



С) ZУХ 
D) УXУX 

67. Кинематик занжир учун структуравий формулани курсатинг.
А) ZУХ 



* В) ХУZХУ 


С) УХУХ 
D) УXZX




68. Кинематик занжирни кузгалувчанлиги нечага тенг?
А) 3
В) 4

* С) 5
D) 2

69. Кинематик занжирни кузгалувчанлиги нечага тенг?
А) 4
В) 3
С) 8
D) 7

70. Манипуляторларни сервис коэффициенти кайси чегарада
узгаради?

А) 0 k5
В) 1 k3

* С) 0 k1
D) 0 k10

71. Куйидаги саноат роботини харакатчанлигини аникланг.
А) 5
В) 3
С) 2

* D) 0

72.Чизмадаги манипулятор учун структуравий формулани курсатинг.
А) XZУ 
*В) XZУУ




С) УZУХ



D) УХХ





73.Чизмада манипулятор харакатчанлиги нечага тенг?
А) 1

* В) 0
С) 2
D) 5

74.Чизмадаги манипулятор структуравий формуласи кандай ёзилади?
А) ZУХw 
В) ZУХw 
С) ZУХw 

* D) У ZУXw


75.Куйидаги манипуляторни структуравий формуласи кандай ёзилади?
А) ZУХw 

* В) УХУУw



С) ZУХУZУw 



D) УZУXw



76.Чизмадаги саноат роботи структуравий формуласини топинг.
А) УХХУw 

В) ZУХХУw 
С) ZУХУХУw




D) ХУХХУw




77. Чизмадаги механизм учун структуравий формулани курсатинг.
* А) ZУХУZУХw




В) УХУУXw



С) УХZУw




D) ZУXZZУXw




78. Куйидаги саноат роботи сервис бурчаги нечага тенг?
А) 4
В) 3
С) 

* D) 2

79. Кинематик занжирни кузгалувчанлиги нечага тенг?
А) 4
В) 3
С) 8
*D) 7



80. Чизмадаги манипуляторни кузгалувчанлик даражаси нечага тенг?
А) 5
В) 4

* С) 7
D) 8

81. Кинематик занжирни кузгалувчанлиги нечага тенг?
А) 3
В) 4

* С) 5
D) 2

82. Кинематик тахлилни тескари масаласида нима аникланади?
* А) Кискич координатали асосида колган бугинлар харакати

аникланади
В) Кискич харакати топилади
С) Кискич тезлиги аникланади
D) Бугинларни тезликлари топилади

83. Чизмадаги манипуляторларни харакатчанлиги нечага тенг?
А) 3
В) 5
С) 4
*D) 2

84. Кинематк тугри масаласида нима аникланади?
А) Кискич координатали асосида колган бугинлар харакати

аникланади
* В) Кискич харакати топилади

С) Кискич тезлиги аникланади
D) Бугинларни тезликлари топилади

85. Манипуляторларнинг юриткичлари кайси турлардан иборат?
А) Электрик
В) Пневматик
С) Гидравлик
*D) Барчаси тугри

86. Чизмадаги манипулятор сервис бурчаги нечага тенг?
А) 3 

* В) 4 
С) 1,5 
D) 2 



87. Кинематик занжир учун структуравий формулани курсатинг.
А) ZУХ 



* В) ХУZХУ 


С) УХУХ 
D) УXZX




88. Чизмадаги саноат роботи ишчи зонаси нимадан иборат?
* А) Шар
В) Ярим шар
С) Цилиндр
D) Ярим цилиндр

89. Манипуляторлар купинча кайси кинематик занжирлардан
ташкил топади?
* А) Оддий очик

В) Оддий ёпик
С) Мураккаб очик
D) Мураккаб ёпик

90. Куйидаги манипуляторни харакатчанлигини аникланг.
А) 5
В) 4

* С) 3
D) 7

91. Куйидаги саноат роботини кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

А) 4
В) 2
С) 3
*D) 6

92. Манипулятор харакатчанлигини кандай аникланади?
А) Тезлиги буйича
В) Тезланиши буйича
С) Синиши буйича
*D) Кискични кузгалмас килиб кузгалувчанлик даражаси

буйича
93.Манипуляторларни сервис коэффициенти кайси чегарада

узгаради?
А) 0 k5
В) 1 k3

* С) 0 k1
D) 0 k10



94. Енгил юкни ташувчи роботлар канча юкни кутаради?
А) 50 кг

* В) 1-10 кг
С) 100 кг
D) 200 кг

95.Схемада курсатилган саноат роботини кузгалувчанлик даражасини
аникланг.

А) 4
* В) 5

С) 2
D) 3

96.Саноат роботлари, манипуляторларнинг асосий характеристикаларига
кайси параметрлар киради?

А) Сервис коэффициенти
В) Сервис бурчаги
С) Харакатчанлиги

*D) Юкоридаги барча параметрлар

97. Огир юкни ташувчи роботлар кандай массали юкни ташийди?
* А) 0,2-1,0 m

В) 0,1 m
С) 300-500 кг
D) 50 кг

98. Кинематик тахлилни кайси усулда бажариш зарур?
А) Тугри бурчакли координаталар усулида

* В) Цилиндрик координаталар усулида
С) Сферик координаталар усулида
D) Ангуляр координаталар усулида

99. Чизмадаги манипуляторларни харакатчанлиги нечага тенг?
А) 3
В) 5

С) 4
* D) 2

100. Куйидаги манипуляторнинг структуравий формуласини ёзинг.
А) 5
В) 3
С) 4

* D) 8


